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HIGHDRA®

Ein umfassender Leitfaden zu den Betriebsanweisungen der :
HIGHDRA®-Drohne gemaB dem Betriebshandbuch v1.1

HIGHDRA® SYSTEM TRAINING



Uberblick iiber die
betrieblichen Anweisungen

Regulatorische Grundladen

Einhaltung der EU-Verordnungen 2019/945, 2019/94 7 und prEN 4/09-Serie AMDﬁ A““ :

fiir den sicheren und legalen Betrieb von unbemannten Luftfahrzeugen im
starcoépter

europdischen Luftraum.

Betriebliche Verfahren

Betriebliche Verfahren Standardisierte Prozesse fiir Vor- und

Nachflugkontrollen, Flugdurchfiihrung und Notfallszenarien gemél den aktuellen
uftfahrtvorschriften und Herstellerempfehlungen.




Direkte Fernidentifikation

Konfiguration des Dronetag Agent
Fiir den legalen Betrieb des Starcopter HIGHDRA ist die Verwendung

des Dronetag Agent zwingend erforderlich. Diese technische
Komponente ermdglicht die kontinuierliche Ubermittlung von
|dentifikationsdaten gemal den aktuellen Luftfahrtregulierungen.

o /ugriff iiber Chrome auf Herelink: http://192.168.144.20/..

e Erforderlich: Hochladen der Betreiber-Registrierungsnummer (OPRN)

o Uberpriifung der Fernidentifikation vor jedem Flug mittels DRI-App

o (PRN-Zuriicksetzung iiber rote "Reset"-Taste in der Web-Benutzeroberfldche bei

Betreiberwechsel
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Die korrekte Einrichtung der Fernidentifikation ist essenziell
fiir die Einhaltung der Luftraumiiberwachungsvorschriften
und erméglicht den Behorden die Identifizierung des UAV
wahrend des Betriebs.



Gesundheit des Bedienpersonal

Regulatorische Anforderungen

Die Bedienung der starcopter HIGHDRA® unterliegt strengen
gesundheitlichen Vorschriften gemaf den EU-Verordnungen 2019/945,
2019/947 und prEN 4709-Serie. Diese Vorschriften dienen dem Schutz des
Personals sowie der Gewdahrleistung eines sicheren Flugbetriebs.

Gesundheitliche Voraussetzungen

e Piloten miissen korperlich und geistig fit sein (Sehvermdgen,
Horvermdgen, Kognition)

o JSelbstiiberpriifung vor Arbeitsbeginn zur Vermeidung von
Ermiidungserscheinungen

o RegelmiBige Pausen zur Aufrechterhaltung der Konzentrationsfahigkeit
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Notfallvorsorge

o Bereitschaftspersonal muss fiir Notfalle verfiighar sein
o [okumentation aller gesundheitlichen Einschrankungen vor
Einsatzbeginn

,,,,

v J" | i
Fonde o | | { i W
\ J'I W 2l },J.L l_? N | AR g\?' 1 TN . /i
! A sy )' i ¥ I L LY AW L AL Yy
;: B s'-‘-”:‘\"'ﬁ-a"."' | Jl;", j, T i

\ ' 4
: Jl
s /! { g \ 1"
LS R ) ) 8L AT g Wi RILR L T 1 '.i' ' A i

Die Gewahrleistung der psychophysischen Eignung des Personals ist

eine grundlegende Voraussetzung fiir den sicheren Betrieb des UAV-
Systems.
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Flugvorbereitung

Checklisten und Failsafe-Einstellungen
Vor jedem Einsatz ist die vollstandige Durchfiihrung der Vorflugcheckliste erforderlich. Die

Failsafe-Parameter miissen entsprechend der Einsatzumgebung konfiguriert werden, um
im Storungsfall automatische Sicherheitsmal3nahmen zu gewéhrleisten.

Definierung der Flugwege nach Personensdichte
o Niedrige Dichte: Flexible Routenplanung, Notfallzonen erforderlich

o Mittlere Dichte: Risikoplanung notwendig, erhohte Sicherheitsabstande
o Hohe Dichte: Umfassende Risikobewertungen, definierte Flugkorridore und
Versicherungsnachweis erforderlich

Uberpriifung lokaler Beschrankungen
Vor jedem Flug miissen die aktuellen lokalen Flugbeschrinkungen iiber die

offiziellen EASA/dipul/UTM-Portale verifiziert werden. Temporare
Flugverbotszonen, Wetterbedingungen und spezielle Genehmigungsanforderungen
sind zu beriicksichtigen.




Flugvorbereitung: Aufbau starcoépter

Systematischer Aufbauprozess

1. Transportkoffer dffnen: Alle sieben Verschliisse des UAV-Transportkoffers entriegeln und

den Deckel dffnen.

2.Landegestell vorbereiten: Vertikale Landebeine aus dem Koffer entnehmen und in die

vorgesehenen Aufnahmen am UAV-Kérper einsetzen. Mit den Befestigungselementen

sichern. Horizontale Landebeinkomponenten an den vertikalen Beinen befestigen.

3.UAV aus dem Transportkoffer entnehmen: UAV auf das montierte Landegestell setzen.

4.0bere Schaumstoffschicht entfernen, um Zugang zu Armen und Propellern zu erhalten.

b.Arme montieren: Arm-Verriegelungshebel am UAV-Kdrper offnen. Arme entsprechend
ihrer Nummerierung in die korrespondierenden Aufnahmen einsetzen. Hebel zur

Verriegelung nach unten driicken.
6. Akkupacks aus dem Transportkoffer entnehmen und auf identische Set-ID priifen. Knopf

zur Anhebung des Akkugriffs driicken. Akku vorsichtig in den vorgesehenen Schacht

einfiihren und den Griff zur Verriegelung schlieBen. Die prazise Einhaltung der Montagesequenz ist
entscheidend fiir die Strukturintegritat und

elektrische Sicherheit des Systems.



Flugvorbereitung: Inspektion und Start starcoépter

Visuelle Inspektion Start-Sequenz

Systematische Uberpriifung aller mechanischen Initialie Startsequenz mit definierten
Komponenten auf Beschédigungen, lose Zeitintervallen zwischen Systemkomponenten.
Verbindungen oder Verschlei3erscheinungen. Die korrekte Reihenfolge verhindert
Besondere Aufmerksamkeit gilt den Spannungsspitzen und ermoglicht die
elektrischen Anschliissen, Propellern und ordnungsgeméaBe Kalibrierung aller Sensoren
Steuerungselementen. und Steuerungssysteme. Befolgen der Start-

Checkliste Empfohlen.



Flugvorbereitung: Failsafe-Einstellungen

Notfallparameter

Die Konfiguration der Failsafe-Einstellungen ist ein kritischer
Sicherheitsaspekt fiir den Betrieb des starcopter HIGHDRA®. Diese
Parameter definieren das autonome Verhalten des Systems bei technischen

Storungen oder Notfallsituationen.

Return-to-Launch Konfiguration

o JSteighthe basierend auf Gelandebeschaffenheit konfigurieren
o Minimale Riickkehrhghe: 20m iiber Startpunkt oder Hindernissen
 Automatische Hindernisvermeidung wéhrend RTL aktivieren
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Batteriewarnungen
Warnstufe Akkustand Systemreaktion
Warnung 30 % Akustisches Signal
Kritisch 25 % RTL-Aktivierung
Notfall 10 % Sofortige Landung

Verbindungsverlust-Parameter

e Datenlinkunterbrechung: RTL nach 10s
o Kontrolllinkverlust: RTL nach 2s
o (leichzeitiger GPS- & C2-Verlust: Aktivierung des Land-Modus



Flugbetrieb

(1) Standardbetrieb

o Arming: Linker Steuerkniippel unten-rechts

e Disarming: Linker Steuerkniippel unten-links

e Automatisches Disarming bei Leerlauf nach Arming oder nach der Landung
o Kontrollierte Steigrate von max. 5 m/s fiir optimale Systemstabilitit

Notfallszenarien

o Notausschalter: Sofortige Motorabschaltung - NICHT im Flug verwenden aul3er in extremen Notfallen
o Niedriger Akkustand: RTL bei 25%, Land-Modus bei 10%

o RC-Akku niedrig: Sofortige Landung bei 30% Warnung

o (Orientierungsverlust: AMC-Kurs verwenden oder in den Positionsmodus wechseln

Verbindungsverlust

o GPS-Verlust: UAV wechselt in den Hohenmodus, sofortige Landung einleiten

Datenlinkunterbrechung: RTL nach 10s im armed-Zustand

Kontrolllinkverlust: RTL nach 2s

C2-Linkverlust: Initiiert Datenlink-Failsafe-Protokoll

Gleichzeitiger GPS- & C2-Verlust: Automatische Aktivierung des Land-Modus




Nach dem Flug

Demontage und Lagerung

Nach Abschluss der Flugoperation miissen systematische Nachflugverfahren eingehalten
werden, um die Integritdt des Systems fiir zukiinftige Einsétze zu gewdhrleisten und die

Lebensdauer der Komponenten zu maximieren.

Demontage und Lagerung Datensicherung

UAV gemil3 der umgekehrten Montagereihenfolge Nutzlast und aufgezeichnete Daten sorgfiltig
demontieren und in der originalen starcopter- sichern. Alle Systeme vor der Handhabung von
Verpackung unter Beachtung der elektronischen Komponenten ausschalten, um
Positionierungsmarkierungen lagern. elektrostatische Entladungen zu vermeiden.
Wartung

Reinigung und Inspektion aller Komponenten auf
Verschlei oder Beschadigungen. Besondere
Aufmerksamkeit gilt den elektrischen Kontakten,
Akkuanschliissen und mechanischen
Verbindungselementen.
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Herzlichen Gluckwunsch zum Abschluss von

HIGHDRA®
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